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Abstrak
Permasalahan dalam penelitian ini adalah pentingnya pengoptimalisasi pemasangan RADAR diatas
kapal yang bertujuan untuk menganalisis kendala atau permasalahan, mengurangi tingkat kecelakaan
di alur pelayaran pada Kapal KCR 60M 5 Kapak yang diakibatkan kegagalan dan untuk lebih mengetahui
dan mengerti pengoperasian Radar terhadap alur pelayaran. Metode yang digunakan yaitu dengan
metode observasi langsung selama melakukan praktek layar diatas kapal, metode pustaka dengan
membaca liberatur sebagai pelengkap penelitian dan metode wawancara pada narasumber diatas
kapal. Jenis data yang digunakan dalam penelitian ini adalah kualitatif. Sumber data penelitian ini adalah
data primer dengan hasil pengamatan langsung dan data sekunder dengan menggunakan data yang
sudah ada sebelumnya. Penelitian yang dibuat oleh penulis ini menggunakan sistem kualitatif yang
merupakan penelitian tentang riset yang bersifat deskriptif dan cenderung menggunakan analisis data.
Kata Kunci: RADAR, Navigasi, Kapal KCR 60M 5 Kapak

Abstract

The problem in this study is the importance of optimizing the installation of RADAR on ships which aims to
analyze obstacles or problems, reduce the rate of accidents in the shipping channel on the KCR 60M 5 Axe
Ship caused by failure and to better know and understand the operation of radar on the shipping channel.
The method used is the direct observation method during the practice of sailing on the ship, the library
method by reading the liberatur as a complement to research and interview methods for the speakers on
the ship. The type of data used in this study is qualitative. The data sources of this study are primary data
with direct observation results and secondary data using pre-existing data. The research made by this
author uses a qualitative system which is research on research that is descriptive and tends to use data
analysis.
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PENDAHULUAN

Navigasi adalah penentuan posisi dan arah perjalanan baik di medan sebenarnya atau di
peta, dan oleh sebab itulah pengetahuan tentang kompas, peta, RADAR,GMDSS, Live Saving
Equipment dan buku-buku publikasi serta teknik penggunaannya haruslah dimiliki dan
dipahami untuk awak kapal yang berkompetensi di bidang ini. Jadi, bernavigasi adalah
merupakan bagian dari kegiatan pelayaran yang berarti perpindahan kapal dari suatu tempat
ke tempat yang lain. Pengetahuan tentang alat-alat navigasi sangat penting untuk membantu
seorang pelaut dalam membawa kapalnya. Dalam hubungannya dengan navigasi yang aman
dan efisien adalah penting bagi sebuah kapal untuk mengetahui posisinya yang tepat, terutama
sewaktu berlayar menyusuri pantai karena adanya batas wilayah yang boleh atau tidak boleh
dilayari atau adanya bahaya navigasi di daerah pantai tersebut maka posisi yang pasti sangat
diperlukan.
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Gambar‘ 1. RADAR Reytheon

Peralatan navigasi kapal sekarang dilengkapi dengan peralatan navigasi elektronik, yaitu
RADAR untuk mendeteksi kapal lain, cuaca atau benda-benda yang ada di depan dan sekeliling
kapal sehingga bisa menghindar dari bahaya yang ada di sekitar kapal. RADAR merupakan
singkatan dari RADIO DETECTION AND RANGING merupakan suatu sistem yang digunakan
untuk mendeteksi, mengukur jarak dan mengetahui benda-benda seperti kapal, pesawat dan
hujan, istilah RADAR pertama kali digunakan pada tahun 1941, menggantikan istilah dari
singkatan inggris RDF (Radio Direction Finding).

Pada awalnya, RADAR memiliki kekurangan, yakni gelombang elektromagnetik yang
dipancarkannya terpancar di dalam gelombang yang tidak terputus-putus. Hal ini
menyebabkan RADAR mampu mendeteksi kehadiran suatu benda, namun tidak pada lokasi
yang tepat. Terobosan pun akhirnya terjadi pada tahun 1936 dengan pengembangan RADAR
berdenyut (pulsed). Dengan RADAR ini, sinyal diputus secara berirama sehingga
memungkinkan untuk mengukur antara gema untuk mengetahui kecepatan dan arah yang
tepat mengenai target. Marine Radar dapat membuat trek menggunakan kontak radar. Sistem
ini dapat menghitung tracking, kecepatan dan titik terdekat pendekatan, sehingga dapat
mengetahui jika ada bahaya tabrakan dengan kapal lain atau daratan. Untuk mencegah dan
mengurangi resiko bahaya tubrukan di alur pelayaran maka dari sisi kecakapan nahkoda dan
mualim jaga dalam pengamatan dan penglihatan di laut maupun menggunakan alat navigasi
yang ada di atas kapal.Salah satunya dengan penggunaan RADAR.

Gambar 2. RADAR yang ada di KRI KCR 60M

Pada setiap pembuatan kapal khususnya kapal perang dimana RADAR adalah suatu alat
yang sangat penting yang harus ada pada setiap kapal yang khususnya KRI KAPAK KCR 60M
yang dimana peralatan tersebut sangat penting sebagai penunjang berlayarnya agar terhindar
dari bahaya kegagalan navigasi kapal, selain dalam navigasi penentu arah dan tujuan, RADAR
digunakan sebagai sistem penyerang kapal musuh ataupun sebagai sistem pertahanan kapal
yang sangat riskan, oleh kaena itulah RADAR sangat penting ada di sebuah kapal yang tidak
boleh ada gangguan yang mengakibatkan radar tidak dapat beroperasi dengan baik.
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METODE PENELITIAN

Penelitian yang dibuat oleh penulis ini menggunakan sistem kualitatif yang merupakan
penelitian tentang riset yang bersifat deskriptif dan cenderung menggunakan analisis data.
Langah-langkah membuktikan kebenaran hipotesis: Mengecek kesiapan alat RADAR,
Pemahaman fungsi alat RADAR, Memahami cara penentuan posisi RADAR, Selalu
memperbaharui atau mengupdate alat system RADAR, dan Mengetahui sop pemasangan
RADAR.

HASIL PENELITIAN DAN PEMBAHASAN
Hasil Penelitian

Dalam terapan ini penulis akan menjelaskan mengenai hasil observasi yang didapatkan
pada saat melakukan penelitian tentang pengoptimalisasian Radar untuk mengetahui
pemasangan RADAR dan mengurangi bahaya navigasi terutama RADAR di kapal KCR 60M 5
KAPAK di bawah manajemen PT. PAL Indonesia Persero yang penulis laksanakan pada periode
1 maret 2022 sampai dengan 24 juni 2022. Dalam pengamatan penulis selama melaksanakan
praktek di kapal KCR 60M 5 KAPAK. Pada fakta ada beberapa kejadian yang menyebabkan
kegagalan pemasangan diantaranya adalah faktor dari kesalahan manusia atau kurang
optimalnya pekerja di atas kapal pada saat pemasangan pada saat di atas kapal atau kurang
memperhatikan Radar dan di sekitar kapal. KCR 60M 5 KAPAK adalah sebuah kapal perang
yang di bangun untuk TNI AL, kapal ini merupakan kapal ke 5 dari jenis yang sama yaitu 60M,
sistem RADAR yang digunakan merupakan sistem yang sama dengan jenis yang sama pada
kapal perang KCR 60M.

Pembahasan

Gambar 3. Pemasangan RADAR

Pemasangan RADAR di pasang dengan sesui perencanaan yang dimana pemasangan di
kanan dan kiri tiang kapal. Tak lupa penyambungan atau pengkoneksian langsung dari radar
ke system komputer yang ada di anjungan kapal. Dalam hal pemasangan RADAR perlu
pengawasan tinggi dikarenakan jika system komputer tidak bisa mendeteksi radar tentunya
akan bahaya dalam pelayaran kapal tersebut.

Kegagalan RADAR dalam komunikasi dengan komputer merupakan hal berbahaya.
Setelah dilakukan observasi ditemukan bahwa kabel LAN yang ada di radar tidak terknokesi
atau tersambung dengan benar yang berakibat tidak bisa komunikasi RADAR dan komputer,
maka dariitu perlu perubahan pemasanagn kabel LAN sehingga kegagalan navigasi terutama
RADAR dapat tertangani.
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KESIMPULAN

kemungkinan-kemungkinan yang tidak diinginkan bisa saja terjadi dalam segala hal
pelaksanaanya. Seperti pada saat pemasangan RADAR yang kurang pengoptimalan khususnya
dalam pemasangan kabel LAN RADAR yang kurang teliti yang dapat menyebabkan adanya
resiko bahaya navigasi seperti terjadinya tabrakan antar kapal, buta arah, dll. Dari fakta-fakta
yang ada serta dari uraian-uraian di atas kapal dapat di simpul kan bahwa: Resiko yang dapat
menyebabkan terjadinya kegagalan dalam pemasangan adalah tidak tersambung dengan benar
kabel LAN RADAR. Terjadinya kegagalan navigasi kapal dikarenakan alat navigasi khususnya
RADAR tidak bekerja sebagaimana mestinya sehingga resiko berbahaya bisa saja terjadi.

Dalam hal ini tentang pengetahuan dan keterampilan serta ketelitian pekerja kapal pada
pelaksanaan pemasangan kapal dalam pengoptimalan alat navigasi Radar. Adapun saran-saran
dari penulis berikan adalah: Dalam pemasangan RADAR perlu ketelitian agar terhindar dari
hal-hal yang tidak diinginkan, Melakukan pengecekan pada semua alat navigasi yang terhubung
pada RADAR agar pada saat kapal beroperasi tidak terjadi bahaya navigasi seperti tabrakan,
buta arah, dll. Terimakasih penulis kepada seluruh pegawai PT PAL Indonesia yang telah
memberikan pengetahuan terutama pada sistem RADAR yang ada di kapal KRI KCR 60M
KAPAK yang dalam proses pembangunan di divisi kapal perang.
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